T.E.A.M.: Robotics Tomorrow

Mach mit !

Die Schiilerinnen und Schiler sollen Einblicke in die Funktionsweise der Sensorik moderner mobiler
Roboter erhalten.

Technik zum Anfassen

Im Rahmen dieses Projektes beschaftigen sich die Schilerinnen und Schiler mit den Fragen
e Wie ertastet ein Roboter seine Umwelt ?

e Was kann ein Roboter alles sehen ?

e Warum kann ein Roboter auch lernen ?

Zur Beantwortung der Fragen wird ein Simulationsprogramm fur die Bildverarbeitung eingesetzt.

Far Dich'!
= Schulerinnen und Schiiler ab Klasse 10

Experiment flr Fortgeschrittene:

Ein mobiler Roboter folgt einer roten
Fahrspur. Er sieht die Spur mit seiner
Kamera, gibt das Bild Gber Funk an einen
PC. Der PC verarbeitet das Bild und gibt
an den Roboter zurtick, wohin der lenken
soll.

Ziel:

Der Roboter lernt, wie die Fahrspur

verlauft und wird dann immer schneller.

: L. Nach erfolgreichem Training mit

- | | neuronalen Netzen ist der Roboter dann
| | reif fur die Formel 1?
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