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OPDRACHTEN





2. De tweede overbrenging is de wormwieloverbrenging. De naam wormwieloverbrenging komt door het wormwiel dat gebruikt wordt. In het figuur hieronder zie je een wormwiel.


�


Maak met een wormwiel een overbrenging. Wat is het verschil tussen een wormwieloverbrenging en een tandwieloverbrenging? Schrijf het antwoord op je werkblad.





3. De derde overbrenging is de kettingoverbrenging. Deze overbrenging wordt bijvoorbeeld gebruikt bij je fiets of bij een motor. Maak zelf een kettingoverbrenging. In je LEGO Mindstorms pakket zitten speciale schakels waarvan je een ketting kan maken.





4. Nu weet je hoe je de verschillende soorten van overbrengingen met LEGO kan maken. Nu ga je zelf een arm voor je robot maken. Bij deze arm maak je gebruik van overbrengingen. Uiteindelijk moet je robot met deze arm de bal wegslaan.


a. Bepaal hoe groot de arm maximaal mag zijn. Gebruik een liniaal om te 


   bepalen hoe hoog de arm mag zijn. 


b. Schets op je antwoordblad een ontwerp van je robotarm.


c. Bepaal welke onderdelen je nodig hebt.


d. Bouw je robotarm.


e. Plaats de robotarm op de robot.


f. Start het programma op de robot op waarmee de arm getest kan worden.








Goed zo!





Je weet nu wat overbrengingen zijn en hoe je ze kan bouwen. Deze overbrengingen 


zijn: 				- Tandwieloverbrenging


- Wormwieloverbrenging


- Kettingoverbrenging





Je weet nu ook hoe je de overbrengingen kan gebruiken om een arm te bouwen.














OPDRACHTEN


Er bestaan meerdere soorten overbrengingen. Je gaat er drie bouwen met LEGO.





Hieronder zie je een tandwieloverbrenging.


�


Zoek twee tandwielen die even groot zijn. Bouw hiermee een tandwieloverbrenging.


Bouw nu een tweede tandwieloverbrenging. Zoek hiervoor een kleine en een grote tandwiel.


Ontdek wat het verschil is tussen het aantal omwentelingen bij de tandwieloverbrengingen uit a en uit b. Een omwenteling is het aantal keren dat een tandwiel ronddraait. 


Vul op je werkblad in wat het verschil is tussen overbrengingen met gelijke en ongelijke tandwielen.�






































Een overbrenging van een klein naar een groot tandwiel





INLEIDING





Je hebt hievoor de robot gebouwd zoals deze in de handleiding van LEGO staat. In deze les ga je een arm aan je robot bouwen. Met deze arm kan de robot een balletje wegslaan. Je gaat dit doen met overbrengingen.


In veel voorwerpen komen overbrengingen voor. Als je naar je fiets kijkt dan is er een overbrenging van twee tandwielen die in beweging worden gezet door je fietsketting. Ook bij een auto of staafmixer worden overbrengingen gebruikt. In het plaatje hiernaast zie je een voorbeeld van een overbrenging.  
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